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Prufungsantrag gem. § 44 PatG ist gestellt 

@ Elektrisch klappbarer Ruckblickspiegel und Geschwindigkeitsuntersetzungsanordnung fur diesen 

@ In einer Geschwindigkeitsuntersetzungsanordnung fur ei- 
nen elektrisch aus- und einklappbaren Ruckblickspiegel ist 
zwischen einem Elektromotor zum Einklappen und Ausstel- 
len des Spiagels, der auf einem Rahmen eines Spiegelkor- 
pers befestigt ist, und einem Zahnrad, das auf einer an einer 
Basis, auf der der Spiegelkorper montiert ist, aufragenden 
Welle losbar und festlegbar montiert ist, ein zweistufiger 
Drehzahluntersetzungs-Schneckenmechanismus einge- 
schaltet Die Schnecke der ersten Stufe ist ein Doppeizahn- 
rad, das mit einem Stirnzahnrad an einem Ende der 
Schnecke gebildet ist, und die Schnecke der zweiten Stufe 
ist ein Doppelzahnrad, das mit einem Schneckenrad am 
eihen Ende der Schnecke gebildet ist. Das Stirnzahnrad, das 
am einen Ende der Schnecke der ersten Stufe gebildet ist, 
" kammt mit einem Ritzel, das auf die Motorwelle aufgezogen 
f ist. Das Schneckenrad sitzt am einen Ende der Schnecke der 
zweiten Stufe und greift am pchneckenhelixteil der Schnek- 
ke der ersten Stufe an, und am Schneckenhelixteil der 
Schnecke der zweiten Stufe greift das Zahnrad an, das 
festsetzbar und losbar auf der Welle montiert ist. Wird der 
elektrisch klappbare Ruckblickspiegel unter Verwendung des 
Schneckengetriebes in die ausgestellte oder in die einge- 
klappte Position verdreht, so kann die Schubkraftreaktion, 
die auf die Schnecke des Mechanismus wirkt, nicht auf die 
Motorwelle ubertragen werden. 
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Die Erfindung bezieht sich auf einen mit elektrischer 
Kraft klappbaren Ruckblickspiegel und speziell auf eine 
Geschwindigkeitsuntersetzungsanordnung zwischen ei- 
nem Motor und dem Spiegelkorper fur einen derartigen 
Ruckblickspiegel eines Kraftfahrzeugs; die Vorrichtung 
stellt u. a. insoferh eine Verbesserung idar, als eine Axial- 
druck-Reaktion an einer Schnecke nicht auf die Motor- 
welle iibertragen wird. 

Bekannte elektrisch klappbare Ruckblickspiegel fur 
Kraftfahrzeuge umfassen einen Elektromotor, der am 
Rahmen eines Spiegelkorpers fixiert ist, zum Einklap- 
pen und Ausstellen des Spiegels, ein festsetzbar und 
losbar an einer Welle, die von einer Basis nach oben 
absteht, montiertes Zahnrad und eine Geschwindig- 
oder Drehzahluntersetzungsvorrichtung zwischen dem 
Motor und dem Zahnrad. Die Basis ist derjenige Bauteil, 
auf dem der Spiegelkorper montiert ist. 

Das Zahnrad ist urn die Welle herum angeordnet und 
hat eine Kupplungsfunktion insofern. als es wahrend der. 
elektrischen Verdrehung des Spiegels auf der Welle 
festsitzt und wahrend einer von auBen erzwungenen 
Verdrehung des Spiegels gegeniiber der Welle drehbar 
ist, und der ausgestellte oder der eingeklappte Zustand 
des Spiegelkorpers wird in Ubereinstimmung mit der 
Verdrehung des Rahmens gegeniiber dem Zahnrad ein- 
gehalten. Zum Durchfuhren der Klappbewegungen ist 
eine Schnecke linmittelbar auf die Ausgangswelle des 
Elektromotors aufgezogen, um die Antriebskraft uber 
das Drehzahluntersetzungsgetriebe, in dem der Schnek- 
ke ein da ran angreifendes Schneckenrad folgt, zum 
Zahnrad zu iibertragen. 

Die Antriebskraft wird von der Schnecke, die auf der 
Motor-Ausgangsweile montiert ist, auf das Schnecken- 
rad iibertragen und durch das entstehende Reaktions- 
Drehmoment wird aufgrund der ubermitteiten Bela- 
stung als Schubkraftreaktion die Schnecke in axialer 
Richtung gedrQckt und eventuell um ein Stuck bewegt. 
Aufgrund der Schubkraftreaktion an der Ausgangswel- 
le kann ein Ende der Ausgangswelle dezentriert und der 
Motor abnorm uberlastet werden, und wird die Abnut- 
zung der Motorbestandteile beschleunigt 

Aus der japanischen Gebrauchsmuster-Publikation 
Nr. Hei6-74500 ist es bekannt, daB der elektrisch klapp- 
bare* Ruckblickspiegel mit einer Klauenkupplung, also 
einer Kupplung mit losem Sitz, ausgestattet ist, mit ei- 
nem Zwischenraum zwischen dem Ende der Ausgangs- 
welle des der Klappbewegung dienenden Elektromo- 
tors und der einen Endflache der Schnecke, wodurch die 
Ausgangswelle des Motors von der Schubkraftreaktion 
entlastet ist Bei diesem bekannten elektrisch klappba- 
ren Ruckblickspiegel ist am Ende der Motorausgangs- 
welle ein hindurchdringender Teil montiert, der zwi- 
schen Abflachungen eine durch zwei abgeflachte oder 
abgeschragte Teile bestimmte Weite aufweist, und die- 
ser Teil greift in einen mit Nuten versehenen Teil ein, 
der am motorseitigen Ende der Schneckenwelle mon- 
tiert ist, wodurch die Antriebskraft iibertragen wird. 

Bei diesem beschriebenen System beruhrt der abge- 
schragte Teil der Motorausgangswellenseite eine Wand 
der Schneckenwellenseite, die somit in Drehung ver- 
setzt wird, womit das Antriebsmoment iibertragen wird. 
Die Klauenkupplung ist dabei so gestaltet, daB der ab- 
geschragte Teil der Motorausgangswelle in die am Ende 
der Schnecke gebildete Nut so eingeschoben ist, daB die 
Stirnflache und die Sohle des abgeschragten Teils nicht 
die Stirnflache und die Sohle der Nut beruhren, wo- 
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durch die Schubkraftreaktion auf die Schnecke nicht auf 
den Motor iibertragen wird. Da jedoch das Kupplungs- 
spiel zur Bildung der Klauenkupplung zwischen der 
MotorweUe und der Schnecke klein ist, wiederholt die 
Schnecke di.e normale oder die ruckiaufige Rotation je- 
desmal, wenn der Spiegelkorper in den ausgesteliten 
Zustand oder in den eingeklappten Zustand verdreht 
wird, und das Antriebsmoment kann aufgrund der Ab- 
niitzung, die durch den Kontakt der Ebenenecke der 
Motorausgangswellenseite mit der Nutenwand der 
Schneckenwellenseite bewirkt wird, nicht ausreichend 
iibertragen werden. 

Der Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, eine Ge- 
schwindigkeitsuntersetzungsanordnung oder Drehzahl- 
reduktionsvorrichtung fur den elektrisch klappbaren 
Ruckblickspiegel zu schaffen, die hinsichtlich der be- 
schriebenen Probleme verbessert ist und in der Lage ist, 
die Motorausgangswelle oder eine andere Obertra- 
gungswelle vor einer gefahrlichen Belastung aufgrund 
der Schubkraftreaktion in Axialrichtung, die durch die 
Kraft-Obertragung vom Schneckenrad verursacht wird, 
vollstandig zu schutzen. 

Um dieses Ziel zu erreichen, ist der elektrisch ein- und 
ausklappbare erfindungsgemaBe Ruckblickspiegel, der 
einen auf einem Rahmen eines Spiegelkorpers zu dessen 
elektrischem Ein- und Ausklappen fest montierten Mo- 
tor, ein auf einer Welle, die von einer Basis, auf der der 
Spiegelkorper montiert ist, aufragt, losbar montiertes 
Zahnrad und ein mehrstufiges Drehzahluntersetzungs- 
Schneckengetriebe, das zwischen dem Motor und dem 
Zahnrad liegt, umfaBt, dadurch gekennzeichnet, daB zu- 
sammen mit einem oberen Ende der Schnecke einer 
ersten Getriebestufe ein Stirnzahnrad gebildet ist und 
auf die MotorweUe ein Ritzel aufgepreBt ist, das mit 
dem Stirnrad kammt, wodurch verhindert wird, daB die 
Schubkraftreaktion der Schnecke auf die MotorweUe 
iibertragen wird 

GemaB einer bevorzugten Ausfuhrungsform der Er- 
findung ist die Geschwindigkeitsuntersetzungsanord- 
nung fur den elektrisch klappbaren Ruckblickspiegel 
zusammengesetzt aus einer auf der Basis aufragenden 
Welle, einem verdrehbar um die Welle montierten Spie- 
gelkorper, einem im Spiegelkorper montierten Rahmen, 
der einen FuBteil aufweist, einem am Rahmen-FuBteil 
montierten Motor mit einer Ausgangswelle zum Dre- 
hen des Spiegelkorpers, einem mehrstufigen Geschwin- 
digkeitsuntersetzung-Schneckenmechanismus, der am 
Rahmen-FuBteil montiert ist und die Motorausgangs- 
welle mit einem Endzahnrad an der Schnecke der letz- 
ten Stufe verbindet, einem Kupplungszahnrad, das auf 
der Welle festsetzbar und losbar so montiert ist, daB es 
mit dem Endzahnrad der Schnecke der letzten Stufe 
kammt, einem mit einem oberen Ende der Schnecke der 
ersten Stufe zusammenmontierten Stirnzahnrad und ei- 
nem Ritzel, das auf die Motorausgangswelle imter 
Druck aufgeschoben ist, zum Angreifen am Stirnzahn- 
rad, so daB keine Reaktionsschubkraft der Schnecke auf 
die Motorausgangswelle iibertragen wird. 

Weiterhin ist bei der beschriebenen Vorrichtungfder 
Drehzahluntersetzungs-Schneckenmechanismus . eine 
zweistufige Drehzahl untersetzungs-Schneckenkaska- 
de, bei der die Schnecke der ersten Stufe ein Doppel- 
zahnrad ist, das aus dem ersten Schnecken-Schraubentr 
eil und dem an einem von dessen Enden gebildeten 
Stirnzahnrad besteht, und die Schnecke der zweiten 
Stufe ein Doppelzahnrad ist, das aus dem zweiten 
Schnecken-Schraubenteil, der mit dem Kupplungszahn- 
rad kammt, und einem Schneckenrad, das an einem der 
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Enden des Schnecke-Schraubenteils gebildet ist und mit 
dem Schnecken-Schraubenteil der Schnecke der ersten 
Stufe kammt, besteht 

Wie erlautert, umfaBt also das Doppelzahnrad der 
Schnecke der ersten Stufe die Schnecke selbst und das 
Stirnzahnrad und ist dazu konstruiert, mit dem Ritzel zu 
kammen, das auf der Ausgangswelle des Motors mon- 
tiert ist. Beide Zahnkranze, der des Stirnzahnrads und 
der des Ritzels, sind in der Axialrichtung flieBend und 
die Eingreifposition des Spurzahnrads und des Ritzels 
wird nur durch die Schubkraf treaktion in der Richtung 
der Sychneckenwelle drtlich verschoben, wa\hrend ver- 
hindert wird, daB die Ausgangswelle des Motors einem 
irregularen Effekt unterliegt 

Diese und weitere Vorteile, Einzelheiten und Weiter- 
bildungen der Erfindung ergeben sich aus der folgenden 
Beschreibung eines bevorzugten Ausfuhrungsbeispiels 
unter Bezugnahme auf die Zeichnung. Es zeigen: 

Fig. 1 eine teilweise geschnittene Vorderansicht eines 
elektrisch klappbaren Riickblickspiegels gemaB der Er- 
findung, und 

Fig. 2 eine auseinandergezogene perspektivische 
Darstellung eines Drehzahluntersetzungsmechanismus 
fur den Ruckblickspiegel von Fig. 1. 
. GemaB Fig. 1 sitzt ein in seiner Gesamtheit mit 10 
bezeichneter Riickblickspiegel auf einer Basis 11, und 
zwar speziell auf einem Ansatz 12 dieser Basis, von dem 
eine Welle 13 nach oben absteht, die mit einem Wellen- 
Flansch- oder -FuBteil 14 am Ansatz 12 montiert ist Auf 
der Welle 13 ist ein Spiegelkorper 15 zwischen. einer 
eingeklappten und einer ausgestellten Position hin- und 
herverdrehbar. Der Spiegelkorper 15 umfaBt einen auf 
der Welle 13 sitzenden Rahmen 16, der aus einem FuB- 
teil 17 mit einer Hulse ,18, durch die die Welle 13 hin- 
durch verlauft, und einem Fliigelteil 19, der im wesentii- 
chen vertikal nach oben absteht* besteht. Die Vorderfia- 
che des Fliigelteils 19 ist mit einer (nicht dargestellten) 
Aktuatoreinheit versehen, die an der Innenwand des 
Spiegelkorpers 15 durch eine Schraube 59 befestigt ist 
und der Justierung des Spiegelreflexionswinkels dient. 

Am FuBteil 17 des Rahmens 16 sind eine elektrische 
Antriebsvorrichtung in Form eines Motors 20 mit einer 
Motorwelle 21 und ein Drehzahluntersetzungsmecha- 
nismus 22 montiert Auf der Motorwelle 21 sitzt ein 
Zahnrad oder Ritzel 23. 

Wie Fig. 2 zeigt, ist der Drehzahluntersetzungsme- 
chanismus 22 aus zwei Schneckengetriebestufen zusam- 
mengesetzt Eine Schnecke 24 der ersten Stufe ist ein 
Doppelzahnrad, das gebildet wird durch eine Schnek- 
kenhelix 25 am einen Ende und ein Stirnzahnrad am 
anderen Ende, mit beiderseitigen Wellenenden 27; die 
zweite Schnecke 28 ist ein Doppelzahnrad, das gebildet 
wird durch eine Schneckenhelix 29 am einen Ende und 
ein Schneckenrad 30 am anderen Ende, mit beiderseiti- 
gen Wellenenden 31. Das Stirnzahnrad 26 sitzt am Ende 
der Schnecke 24 der ersten Stufe und kammt mit dem 
Ritzel 23, das auf die Motorwelle 21 aufgezogen ist Das 
Schneckenrad 30 sitzt am Ende der Schnecke 28 der 
zweiten Stufe und k£mmt mit der Schneckenhelix 25 der 
Schnecke der ersten Stufe. Die Schneckenhelix 29 der 
Schnecke 28 der zweiten Stufe kammt mit einem als 
Schneckenrad ausgebildeten Kupplungszahnrad 32, das 
festsetzbar und losbar auf der Welle 13 sitzt Die Wel- 
lenenden 27 und 31 der Schnecken 24 und 28 verlaufen 
durch jeweilige Wellenbohrungen im Rahmen des Spie- 
gelkorpers und werden nach Art von Zentrums- oder 
Spitzen-Propellern (center impeller) gehaltert 

Das Kupplungszahnrad 32 sitzt auf der Welle 13 und 


fuhrt insofern eine Kupplungsfunktion aus, als es fur den 
normalen Betrieb auf der Welle festsitzt und wahrend 
einer yon auBen erzwungenen Verdrehung relativ zur 
Welle verdrehbar ist Die Endstufe des Drehzahlunter- 
5 setzungsmechanismus 22 greift also am Kupplungs- 
zahnrad 32 an zum Zweck, den Spiegelkdrper elektrisch 
oder durch auBere Kraft zu verdrehen. Die Oberseite 
des Wellen-FuBteils 14 und die Ruckflache oder Unter- 
seite des Rahmen-FuBteils 17 stellen Lagerflachen dar, 

io und als Einrichtung zur Begrenzung der Verdrehung 
dient ein am Wellen-FuBteil 14 sitzendes vorspringen- 
des Element 34 im Zusammenwirken mit einer bogen- 
formigen Nut 35 in der Ruckflache oder Unterseite cjes 
FuBteils 17, in die das vorspringende Element eingreift 

15 (Fig. 1,2). 

Beim auf der Welle 13 sitzenden Kupplungszahnrad 
32 sind eine Kupplungsplatte 36, eine Schraubenfeder 
37, ein Feder-Abstutzglied 38 und eine Klammer 39 an- 
geordnet, wodurch die Kupplungsplatte 36 stets ela- 
20 stisch auf das Kupplungszahnrad 32 gedruckt wird 
(Fig.l). 

Mit 40 ist ein Leitungsbundel bezeichnet, daB durch 
die Hohlwelle 13 hindurch zur Speisung des Motoran- 
triebs verlauft (Fig. 1). 

25 Das Kupplungszahnrad 32 ist ein Schneckenrad, das 
mit der Schneckenhelix 29 der Schnecke der zweiten 
Stufe kammt, und weist eine zentrale Bohrung 41, durch 
die die Welle 13 hindurchtritt, und verschiedene radial 
verlaufende vorspringende Elemente 42, namlich gemaB 

30 Fig. 2 vier solche Elemente auf seiner Oberseite auf. Auf 
der Welle sitzen vorspringende Rippen oder Keile 43. 
Die Kupplungsplatte 36 weist eine durch Nuten 44 fur 
die Keile 43 stellenweise erweiterte Bohrung 45 auf, 
durch die die Welle 13 hindurch verlauft. Die Kupp- 

35 lungsplatte 36 sitzt somit undrehbar, aber in Axialrich- 
tung verschiebbar auf der Welle. Auf der Unterseite der 
Kupplungsplatte 36 sind mehrere radial verlaufende 
Vertiefungen oder Rinnen 46 gebildet, in die die von der 
Oberseite des Kupplungszahnrads 32 abstehenden vor- 

40 stehenden Elemente 42 eingreifen. 

Bei der erfindungsgem&Ben Geschwindigkeitsunter- 
setzungsanordnung dreht der Motor 20 vorwarts oder 
ruckwarts, urn die Schraubenhelix 29 der Schnecke der 
zweiten Stufe, die eines der Zahnrader der letzten Stufe 

45 des Drehzahluhtersetzungsmechanismus 22 ist, in D re- 
hung zu versetzen; das Kupplungszahnrad 32 sitzt fest 
auf der Welle 13 und der gesamte Rahmen 16 dreht sich 
um die Welle 13, wodurch der Spiegelkdrper in die ein- 
geklappte oder in die ausgestellte Position verdreht 

so wird. 

Im Betrieb des Drehzahluntersetzungsmechanismus 
22 tritt eine Schubkraftreaktion an den Schnecken 24 
und 28 der ersten bzw. zweiten Stufe auf, deren Wellen- 
enden 27 und 31 in die im Rahmen 16 dem Spiegelkor- 

55 pers gebildeten Wellenbohrungen eingesetzt sind und 
die in einer Kreiselspitzen : Art (center impeller) gehal- 
tert sind, wobei die Schubkraftreaktion nicht auf Zahn- 
radelemente ubertragen wird, die hin- und herwech- 
selnd eingreifen. Speziell verlaufen entsprechende 

60 Zahnspuren des Stirnzahnrads 26 der Schnecke 24 der 
ersten Stufe und des Ritzels 23, das mit dem Stirnzahn- 
rad 26 kammt, in der gleichen Achsenrichtung wie die 
Motorwelle und die Schubkraftreaktion verschiebt al- 
lenfalls die Eingriffsposition des Ritzels am Stirnzahn- 

65 rad, wodurch jedoch der Motor 20 nicht in irregularer 
Weise belastet wird. 

In in der USA-Patentanme!dung mit der Serial-Nr. 
08/159 439 beschriebener Weise ergeben die Oberseite 
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des Wellen-FuBteils 14 und der Rahmen-FuBteil 17 eine 
Lagerflache in einem Gleitbereich 47, und ist eine Ver- 
drehungsende-Einrichtung gebildet durch das vorsprin- 
gende Element 34, das am Wellen-FuBteil 14 sitzt, und 
die bogenformige Nut 35 in der Unterflache des FuB- 5 
teils 17, in die das vorspringende Element eingreift 

AuBer der Verdrehungsende-Einrichtung ist am Un- 
terteil des Rahmen- FuBteils 17 noch eine Positionie- 
rungseinrichtung vorgesehen. Die Positionierungsein- 
richtung besteht aus einer ringformigen nutartigen Ver- 10 
tiefung 48, die innerhalb des ringformigen Gleitbereichs 
47 gebildet ist, und einer ringformigen Anschlagplatte 
50, die in der ringformigen Vertiefung 48 sitzt Die An- 
schlagplatte 50 weist einen Hauptkorper 51 auf, der 
zuruckgesetzte Bereiche 52, 52, also Bereiche vermin- 15 
derter Dicke, in symmetrischer Anordnung an der Un- 
terflache der Anschlagplatte auf weist, und in diesen zii- 
ruckgesetzten Bereichen 52, 52 laufen Stahlkugeln 53, 

53. Diese sitzen in halbkugelformigen konkaven Mulden 

54, welche an der Oberseite des Wellen-FuBteils 14 ge- 20 
bildet sind AuBerdem ist an der Unterseite des FuBteils 

17 radial innerhalb der bogenformigen Nut 35 eine ring- 
formig umlaufende Rinne 55 gebildet, in die eine zur 
Welle 13 gehorende Rippe 56 eingreift, die von der 
Oberseite des Wellen-FuBteils 14 absteht. Die bogenfor- 2 5 
mige Nut 35, die im Kreis angeordnete Rinne 55 und die 
ringformige Vertiefung 48 sind jeweils konzentrisch zur 
Welle angeordnet (Fig. 2). Wenn der Spiegelkdrper 15 
sich unter dem elektrischen Antrieb entsprechend dem 
Rahmen verdreht, kontaktieren die Stahlkugeln 53, 53 30 
Schultern der zuruckgesetzten Bereiche 52, 52 in der 
ausgestellten Position und in der eingeklappten Posi- 
tion, urn die Rotation und die Haltepositionen des Spie- 
gelkorpers zu steuern. 

Die Positionierungseinrichtung besteht aus der An- 35 
schlagplatte 50 und den Stahlkugeln 53. Eine erste Sper- 
re wird gebildet durch die Rippe 56 und die ringformig 
verlaufende Rinne 55 und eine zweite Sperre wird be- 
stimmt durch den ringformigen Gleitbereich 47, um die 
Positionierungseinrichtung doppelt vor eindringendem 40 
Wasser, Staub oder fremder Verschmutzung und der- 
gleichen zu schiitzen, und die Stahlkugeln bleiben dreh- 
fahig, um die Position des Spiegelkorpers bebn Drehen 
und in den Haltepositionen genau zu steuern. 

Die Mechanismen sind umschlossen durch ein Getrie- 45 
begehause 60, das gebildet ist durch eine aufragende 
Wand 61, die vom Rahmen-FuBteil 17 um die Welle 13 
zentriert aufragt, und eine auf dieser sitzende obere 
Abdeckung62. 

Wie beschrieben, wird gemaB der Ausfuhrungsform 50 
der Erfindungdie Schubkraftreaktion in Wellenrichtung 
der Schnecke des Drehzahluntersetzungsmechanismus 
nicht auf die Motorwelle ubertragen, die Haltbarkeit 
des Mechanismus ist verbessert und die Motorausgahs- 
welle muB nicht fiir einen feinen Spalt zwischen flachen 55 
Teilen bearbeitet werden. AuBerdem wird der Motor 
nicht extra-belastet und die Festigkeit und Montierbar- 
keit der Bestandteile der Vorrichtung sind in fortschritt- 
1 icher Weise verbessert. 
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1. Geschwindigkeitsuntersetzungsanordnung fur 
einen elektrisch klappbaren Ruckblickspiegel,mit: 

— einer Basis (11); 65 

— einer von der Basis (1 1) abstehenden Welle 
(13); 

— einem um die Welle (13) drehbar montier- 


ten Spiegelkdrper (15); 

— einem im Spiegelkdrper (15) montierten 
Rahmen (16) mit einem FuBteil (17); 

— einem am FuBteil (17) des Rahmens (16) 
montierten Motor (20) zum Verdrehen des 
Spiegelkorpers (15), mit einer Motor-Aus- 
gangsweile (21); 

— einem am FuBteil (17) des Rahmens (16) 
montierten Drehzahluntersetzungs-Schnek- 
kenmechanismus (22) zur Verbindung mit der 
Motor-Ausgangswelle (21), umfassend ein 
Endzahnrad (29); 

— einem Kupplungszahnrad (32), das auf der 
Welle (13) festsetzbar und losbar montiert ist; 

dadurch gekennzeichnet, daB der Drehzahlunter- 
setzung-Schneckenmechanismus (22) ein mehrstu- 
figer Untersetzungsmechanismus ist und das End- 
zahnrad (29) auf der Schnecke (28) der letzten Stufe 
sitzt; daB das Kupplungszahnrad (32) am Endzahn- 
rad (29) der Schnecke (24) der letzten Stufe an- 
greift; daB an einem Ende der Schnecke der ersten 
Stufe ein Stirnzahnrad (26) gebildet ist; und daB auf 
die Motor-Ausgangswelle (21) ein Ritzel (23) aufge- 
zogen ist, das mit dem Stirnrad (26) unter Vermei- 
dung einer Obertragung einer Schubkraftreaktion 
der Schnecke (24) auf die Motor-Ausgangswelle 
(21)kammL 

2. Geschwindigkeitsuntersetzungsanordnung nach 
Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, daB der 
mehrstufige Drehzahluntersetzungs-Schnecken- 
mechanismus (22) eine zweistufige Untersetzungs- 
Schneckenfolge ist, in der die Schnecke (24) der 
ersten Stufe ein Doppelzahnrad ist, das aus dem 
ersten Schneckenhelixteil (25) und dem Stirnrad 
(26), das am einen Ende des Schneckenhelixteils 
(25) liegt, gebildet ist, und die Schnecke (28) der 
zweiten Stufe ein Doppelzahnrad ist, das aus dem 
Schneckenhelixteil (29) der zweiten Schnecke, der 
mit dem Kupplungszahnrad (32) kammt, und einem 
am einen Ende des Schneckenhelixteils (29) gebil- 
deten Schneckenrad (30) zum Angreifen am 
Schneckenhelixteil (25) der Schnecke (24) der er- 
sten Stufe zusammengesetzt ist 

3. Geschwindigkeitsuntersetzungsanordnung nach 
Anspruch 2, dadurch gekennzeichnet, daB die je- 
weiligen Wellenenden (27, 31) der Schnecken (24, 
28) der ersten und der zweiten Stufe in Zentrum- 
Propeller-Art oder Kreiselspitzenart (center impel- 
ler manner) in einer jeweiligen Wellenbohrung im 
Rahmen (16) des Spiegelkdrpers (15) eingesetzt 
und gehaltert sind. 

4. Geschwindigkeitsuntersetzungsanordnung fur 
einen elektrisch klappbaren Ruckblickspiegel, mit: 

— einer Basis (11); 

— einer von der Basis (11) abstehenden Welle 
(13), die einen Flanschteil (14) aufweist; 

— einem um die Welle (13) drehbar montier- 
ten Spiegelkdrper (15); 

— einem im Spiegelkdrper (15) montie?rten 
Rahmen (16) mit einem FuBteil (17), der mit 
einem Loch ausgebildet ist, durch das die Wel- 
le (13) hindurchverlauft, und mit einem Flugel- 
teil(19)zum Tragen eines Spiegelelements; 

— eine elektrische Antriebseinrichtung (20) 
zum Verdrehen des Spiegelkorpers (15) und 
einen Drehzahluntersetzungsmechanismus 
(22), die am Rahmen- FuBteil (17) befestigt sind; 

— ein Getriebegehause (60), das auf dem Rah- 
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men-FuBteil (17) sitzt und die Welle (13) und 
den Drehzahluntersetzungsmechanismus (22) 

enthalt; 
gekennzeichnet durch 

— eine Kupplungsplatte (36), die undrehbar 5 
auf der Welle (13) sitzt, jedoch auf dieser in 
Richtung der Wellenachse beweglich ist und 
am Kupplungszahnrad (32) angreift; 

— eine auf der Welle (13) montierte Schrau- 
benfeder (37), die die Kupplungsplatte (36) an 10 
die Oberseite des Kuppiungszahnrads (32) 

- druckt und so die Kupplung standig betatigt; 
' und 

— eine Rotationsende-Einrichtung (50, 53, 34, 
35) fur den Spiegelkorper (15), die zwischen 15 
dem Flanschteil (14) der Welle (13) und dem 
Rahmen-FuBteil (17) angeordnet ist 

5. Elektrisch klappbarer Riickblickspiegel mit einer 
Geschwindigkeitsuntersetzungsanordnung nach 
Anspruch 4, dadurch gekennzeichnet, daB das 20 
Kupplungszahnrad (32) ein Schneckenrad ist, das 
am Schneckenhelixteil (29) der Schnecke (28) der 
zweiten Stufe angreift, daB an der oberen Flache 
des Kuppiungszahnrads (32) mehrere radiale vor- 
springende Elemente (42) abstehen und daB die 25 
Kupplungsplatte (26) an ihrer unteren Flache mit 
radial verlaufenden Rinnen (36) zum Eingriff der 
radialen vorspringenden Elemente (42) gebildet ist 

6. Elektrisch klappbarer Riickblickspiegel, insbe- 
sondere nach Anspruch 5, mit einer Geschwindig- 30 
keitsuntersetzungsanordnung nach Anspruch 4, da- 
durch gekennzeichnet, daB der Flanschteil (14) der 
Welle (13) eine Oberseite und der FuBteil (17) des 
Rahmens (16) eine Unterseite aufweisen und daB 
die Rotationsende-Einrichtung gebildet ist durch 35 
an der Oberseite des Flanschteils (14) sitzende vor- 
springende Elemente (34) und an der Unterseite des 
Rahmen-FuBteiis (17) gebildete bogenfSrmige Nu- 
ten (35), in die die vorspringenden Elemente (34) 
eingreifen. 40 
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